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Algebra Lineare e Geometria
Quingo Appello - 30/06/2026

COGNOME NOME

CORsO DI LAUREA MATRICOLA

Tutte le risposte devono essere riportate sul foglio e giustificate.

Quesiti

A) In &3(R), si determini, se esistono, per quali valori del parametro reale k il piano assiale fra i punti (1,2,k) e (k—1,2,1)

passa per il punto (1,1,1).

B) Si determini per quali valori del parametro k € R l'applicazione lineare ¢ : R® — R* data da ¢(x,y,z) = (x + z, kx +

3y, kz,y) ha immagine contenuta nel sottospazio di equazione y — 3t = 0.

x+2y=1
C) Si determini per quali valori del parametro k € R, se esistono, la retta di minima distanza fra r : Y ed
y+2z=2
kx+z=—k x=0
S: ¢é parallela alla retta t :
y+z=1 2y—z=1

D) InR* si determini per quali valori di k esiste un sottospazio vettoriale W tale che dim(W) = 3 e l'intersezione di W con
x+2y—z+t=0
lo spazio delle soluzioni di y+z—t=0 ha dimensione 1.

x—z+kt=0

E) Sidetermini la matrice rispetto la base canonica della proiezione ortogonale 7t : R* — R* sul sottospazio £ di equazioni

x+y—z=0=x—-y+2z

F) Si discuta al variare del parametro k € R la compatibilita del seguente sistema lineare precisandone il numero delle

soluzioni
x+(k—Ty+z=k+1

y—z+t=1—-k
x—y+(k+lz+t=1

@G) Si determini la dimensione e si scriva una base del sottospazio vettoriale 7 < R3>3 formato da tutte le matrici A tali che

{(1,0,1),(0,1,1)} € ker(A).

895,899,901,905,907,306,911
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CORsO DI LAUREA MATRICOLA

Tutte le risposte devono essere riportate sul foglio e giustificate.

Quesiti

A) In &3(R), si determini, se esistono, per quali valori del parametro k € R il piano assiale fra i punti (2, 1,k) e (k, 3,0)

passa per il punto (2,1, 3).

B) Si determini per quali valori del parametro k € R I'applicazione lineare ¢ : R®> — R* data da ¢(x,y,z) = (x + 3y, kx +

3y,y + kz,x + 3y) ha immagine contenuta nel sottospazio di equazione x +y — 2t = 0.

x+ky=1
C) Si determini per quali valori del parametro k € R, se esistono, la retta di minima distanza fra r : Y ed
y+2z=k
2x+2z=0 x=0
S: ¢ parallela alla retta t :
x+y=3 2y—z=1

D) InR* si determini per quali valori di k esiste un sottospazio vettoriale W tale che dim(W) = 3 e l'intersezione di W con
x+2y+z—t=0
lo spazio delle soluzioni di y—z+t=0 ha dimensione 1.

x—kz—t=0

E) Sidetermini la matrice rispetto la base canonica della proiezione ortogonale 7t : R* — R* sul sottospazio £ di equazioni

x+2y—3z=0=x—y.

F) Si discuta al variare del parametro k € R la compatibilita del seguente sistema lineare precisandone il numero delle

soluzioni
x+(k—Ty+z=1

x—y—t=1-k
(k+x—y+z+t=1

@G) Si determini la dimensione e si scriva una base del sottospazio vettoriale 7 < R3>3 formato da tutte le matrici A tali che
{(1,0,=1), (1,1, 1)} C ker(A).

896,900,902,906,908,308,912
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CORsO DI LAUREA MATRICOLA

Tutte le risposte devono essere riportate sul foglio e giustificate.

Quesiti

A) In &3(R), si determini, se esistono, per quali valori del parametro k € R il piano assiale fra i punti (1,0,k) e (k —1,2,0)
passa per il punto (—1,1,2).

B) Si determini per quali valori del parametro k € R l'applicazione lineare ¢ : R® — R* data da ¢(x,y,z) = (x + z, kx +

3y, kz,y) ha immagine contenuta nel sottospazio di equazione y — 3t = 0.

x+y+kz=2
C) Si determini per quali valori del parametro k € R, se esistono, la retta di minima distanza fra r : ed
x—y=1
Ix—2y+z=k x+y+2z=5
S: ¢ parallela alla retta t :
y+z=3 x+y—z=2

D) InR* si determini per quali valori di k esiste un sottospazio vettoriale W tale che dim(W) = 3 e l'intersezione di W con
x+2y—z+t=0

lo spazio delle soluzioni di y+z—t=0 ha dimensione 1.

x—z+kt=0

E) Sidetermini la matrice rispetto la base canonica della proiezione ortogonale 7t : R* — R* sul sottospazio £ di equazioni
2x4+y—z=0=x—2y.

F) Si discuta al variare del parametro k € R la compatibilita del seguente sistema lineare precisandone il numero delle
soluzioni

(k=Tx+y+z=k+1
x—z+t=1
x—y—(k+1)z—t=-1

@G) Si determini la dimensione e si scriva una base del sottospazio vettoriale 7 < R3>3 formato da tutte le matrici A tali che
{(0,1,=1), (1,1, 1)} C ker(A).

897,899,903,905,909,307,913
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COGNOME NOME

CORsO DI LAUREA MATRICOLA

Tutte le risposte devono essere riportate sul foglio e giustificate.

Quesiti

A) In &3(R), si determini, se esistono, per quali valori del parametro k € R il piano assiale fra i punti (0,1,k) e (k—1,2,1)
passa per il punto (2,2,2).

B) Si determini per quali valori del parametro k € R I'applicazione lineare ¢ : R®> — R* data da ¢(x,y,z) = (x + 3y, kx +

3y,y + kz,x + 3y) ha immagine contenuta nel sottospazio di equazione x +y — 2t = 0.

x+ky+z=2
C) Si determini per quali valori del parametro k € R, se esistono, la retta di minima distanza fra r : ed
x—z=3
x+y—2z=3 x+y+z=>5
s: ¢ parallela alla retta t :
y+z=k x—y—z=2

D) InR* si determini per quali valori di k esiste un sottospazio vettoriale W tale che dim(W) = 3 e l'intersezione di W con
Ix+2y+z—t=0
lo spazio delle soluzionidi { y —z+t =0 ha dimensione 1.

x—kz—t=0

E) Sidetermini la matrice rispetto la base canonica della proiezione ortogonale 7t : R* — R* sul sottospazio £ di equazioni

x+y+z=0=x+2y.

F) Sidiscuta al variare del parametro k € R la compatibilita del seguente sistema lineare precisandone il numero delle

soluzioni

x+2k—Ty+z=2k+1
y—z+t=1-2k
x—y+2k+z+t=1

G) Si determini la dimensione e si scriva una base del sottospazio vettoriale % < R*3 formato da tutte le matrici A tali che

{(0,1,=1),(1,0,1)} € ker(A).

898,900,904,906,910,309,914



