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DIPARTIMENTO DI INGEGNERIA DELLINFORMAZIONE

Algebra Lineare e Geometria
Quarto Appello - 15/06/2026

COGNOME NoME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

Tutte le risposte devono essere riportate sul foglio e giustificate.

Quesiti

A) In E3(R) si determini, se esiste, l'equazione del piano appartenente al fascio di supporto 2x +y +z =x—y + 2z = 0 ed

ortogonale alla retta di equazioney +z—2=x—1=0.

k+2 0 2-—k
B) Sidetermini per quali valori del parametro reale k la matrice | —k? 2 k2 — 2k | & ortogonalmente diagonalizzabile

2—-k 0 k+2
ed in tale caso si determini una matrice diagonalizzante.

C) Si determini al variare di k la dimensione dellimmagine e del nucleo dell'applicazione lineare fi. : R* — R3 data da
fr(x,y,z,t) = (x + ky +2z,2x + (k+ 1y +z,y + z + t).

D) Si consideri lo spazio vettoriale V := {f(x) € Q[x]: deg(f) < 6,f(v/2) = 0} definito sul campo Q. Se ne determini la

dimensione e se ne scriva una base.

E) In.%(C) sidetermini per quali valori del parametro t € C il punto di coordinate (—t, t?) ¢ allineato con i punti O = (1,0)

eQ:=(0,2).

x+ky+2z=0
F) Sideterminialvariare del parametro k € R la posizione reciproca deiluoghi geometrici di equazionir :
x—y=k
2x —2z=2
eds: . Si determini poi la loro intersezione quando essa non ¢ vuota.
kx —z=1

G) Sitrovino, se esistono, i valori di k € R tali che i tre piani —x +y +z =1, ky —kz =1ex + 3y — 5z = 1 formino una

stella impropria.

680,877,881,885,892,893, 553
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Tutte le risposte devono essere riportate sul foglio e giustificate.

Quesiti

A) In E3(R) si determini, se esiste, lequazione del piano appartenente al fascio di supporto 2x +y+z=x—y+2z=0e

parallelo alla retta di equazione2x —y—2=0=x+z— 2.

k+1 0 k—1
B) Si determini per quali valori del parametro reale k la matrice | k2 —4k+3 2k —2 —k? +2k —1 | ¢ ortogonalmente
k=1 0 k+1

diagonalizzabile ed in tale caso si determini una matrice diagonalizzante.

C) Si determini al variare di k la dimensione dellimmagine e del nucleo dell'applicazione lineare fi. : R* — R3 data da
fk(xy,z,t) = (x +ky +3z,y +z+ t,3x + (k— 1)y + z).

D) Si consideri lo spazio vettoriale su V := {f(x) € R[x]: deg(f) < 5,f(i) = 0} definito sul campo R. Se ne determini la

dimensione e se ne scriva una base.

E) In % (C) si determini per quali valori del parametro t € C il punto di coordinate (2t, t?) ¢ allineato con i punti O = (0, 0)

eQ:=(1,2).

ky+z=1
F) Si determini al variare del parametro k € R la posizione reciproca dei luoghi geometrici di equazioni r :
kx —y =1
2x —2z=2
eds: . Si determini poi la loro intersezione quando essa non ¢ vuota.
x—z=Kk

G) Sitrovino, se esistono, i valori di k € R tali che i tre pianix —z = 0, 2x + ky + (k+2)z = 1 e —x + 4y + 3z = 1 formino

una stella impropria.

679,878,882,886,890,894, 552
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Tutte le risposte devono essere riportate sul foglio e giustificate.

Quesiti

A) In E3(R) si determini, se esiste, lequazione del piano appartenente al fascio di supporto 2x +y+z=x—y+2z=0e
parallelo alla retta di equazionex +y+z+1=0=2x+2z=0.

k+4 0 k+2
B) Si determini per quali valori del parametro reale k la matrice | k? +2k 2k+4 —k? —4k —4 | & ortogonalmente
k+2 0 k+4

diagonalizzabile ed in tale caso si determini una matrice diagonalizzante.

C) Si determini al variare di k la dimensione dellimmagine e del nucleo dell'applicazione lineare fi. : R> — R* data da
fr(x,y,2) = (x + ky + z, kx +y, 2y + z, kx + (4k + 1)y + 2kz).

D) Si consideri lo spazio vettoriale su V := {f(x) € Q[x]: deg(f) < 4, f(/3) = 0} definito sul campo Q. Se ne determini la

dimensione e se ne scriva una base.

E) In 2% (C) si determini per quali valori del parametro t € C il punto di coordinate (t, t*) & allineato con i punti O = (1,0)

eQ:=(0,2).

x+ky+2z=0
F) Sideterminialvariare del parametro k € R la posizione reciproca deiluoghi geometrici di equazionir :
x—y=k
2x —2z=2
eds: . Si determini poi la loro intersezione quando essa non ¢ vuota.
kx —z=1

G) Si trovino, se esistono, i valori di k € R tali che i tre pianix —z =0, 2x + 2y + 2z = 1 e (k+ 2)x + 4y + kz = 1 formino

una stella impropria.

681,879,883,887,891,893, 550
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Tutte le risposte devono essere riportate sul foglio e giustificate.

Quesiti

A) In E3(R) si determini, se esiste, l'equazione del piano appartenente al fascio di supporto 2x +y +z =x—y + 2z = 0 ed

ortogonale alla retta di equazione2x —y—1=0=x+2z—2.

1 k 2
B) Sidetermini per quali valori del parametro reale k la matrice | k» 1 0 | & ortogonalmente diagonalizzabile ed in tale
0 0 3

caso si determini una matrice diagonalizzante.

C) Si determini al variare di k la dimensione dellimmagine e del nucleo dell'applicazione lineare fi. : R> — R* data da
fr(y,z2) = (x+ (k—=1y+z,(k—=1)x+y, (k—1)x+ (4k —3)y + 2(k — 1)z,4y + 2z).

D) Si consideri lo spazio vettoriale su V := {f(x) € C[x]: deg(f) < 4,f(/3) = 0} definito sul campo C. Se ne determini la

dimensione e se ne scriva una base.

E) In 2% (C) si determini per quali valori del parametro t € C il punto di coordinate (t, t*) & allineato con i punti O = (0, 0)

eQ:=(1,2).

ky+z=1
F) Si determini al variare del parametro k € R la posizione reciproca dei luoghi geometrici di equazioni r :
kx —y =1
2x —2z=2
eds: . Si determini poi la loro intersezione quando essa non ¢ vuota.
x—z=Kk

G) Sitrovino, se esistono, i valori di k € R tali cheitre piani —x+y+z=1,2y—2z =1ekx+ (k+2)y — 5z = 0 formino

una stella impropria.

678,880,884,388,889,894, 551



